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課程大綱



認識micro:bit 5X5Led矩陣

按鈕 按鈕

數位/類比/輸入/輸出 3V GND



認識micro:bit Micro usb

Reset

外接電池

2.4G天線

藍芽晶片

磁力感測

重力感測

擴充連接金手指



環境介面顯示 http://Microbit.org

即時預覽區
(模擬器)

積木模組區 程式編輯區



顯示內建圖形

從基本類別
拉積木

選擇欲顯示內建圖形



顯示「愛心」動畫

利用兩個以上圖形的輪流顯示,
達到動畫的目的

小試身手
指針動畫



顯示「自訂」圖案

自行點按指示燈形成
自己喜歡的圖案，也
可以形成動畫。



「大幅圖案」滾動顯示

1.「位移」1表示每次向左移1格，

-1表示每次向右移1格
2.「間隔」表示每隔幾毫秒移一次



倒數計時器 輸入

變數

迴圈

基本

是否可以使用其他積木呈現



按鈕應用

1.按鈕有三種模式
2.按鈕程式跑完後，才會跑下一個
按鈕程式



認識micro:bit座標

(0,0)(1,0)(2,0)(3,0)(4,0)
(0,1)(1,1)(2,1)(3,1)(4,1)
(0,2)(1,2)(2,2)(3,2)(4,2)
(0,3)(1,3)(2,3)(3,3)(4,3)
(0,4)(1,4)(2,4)(3,4)(4,4)



閃亮亮燈光秀



迴圈點燈_1



迴圈點燈_2



迴圈點燈_3



迴圈點燈_4



電子骰子 重力感測器運用

各種動作偵測



往哪裡偏



簡易雲台_1

X軸往右是正
往左是負

Y軸往下是正
往上是負



簡易雲台_2

可以做出更
精確的顯示



揪團來廣播

1.廣播群組範圍0~255，群組內要一致
2.注意「數字」、「文字」配對問題。



認識麥昆3智能小車



自走車轉彎模式_右轉

右
輪
靜
止

左
輪
前
進

模式一
原地繞圈

右
輪
後
退

左
輪
前
進

模式二
小角度轉彎

右
輪
慢
速

左
輪
快
速

模式三
圓弧轉彎



讓車動起來



體感小車_遙控端



體感小車_車體端



光線感測器測試

請分別測試遮光跟不遮光時，記錄測
到的光線感測值。



遮光小車實作



讀取紅外線遙控器值

請讀取紅外線遙控器按鍵2、按鍵4 、
按鍵6 、按鍵8及按鍵5的內碼數值。



好玩的紅外線遙控車



認識HC-SR04超音波模組

32

探測的距離為 2cm-400cm。
精度為 0.3 cm。
感應角度為 15 度。



數位量尺



倒車雷達



跟隨車實作



兩路循跡原理-1

左右IR在黑線上方
車身在中央
決策: 直線前進



循跡原理-2

車身偏左
決策:右轉修正
動作:右輪停止

左輪前進



循跡原理-3

車身偏右
決策:左轉修正
動作:右輪前進

左輪停止



認識循跡感測器



循跡車實作



感謝大家意見交流


